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ABB
AHSF
ANOVA
APAS
API
BI
BK
BeKV
BKZ
BWS
CAD
CCD
CR
DLT

EKG
EMG
EZ

FCM
FEM
FECN

H-AET

HB
H-Punkt
HSF

Arbeitsbeschreibungsbogen (NEUBERGER / ALLERBECK 1978)
Arbeitsherzschlagfrequenz

Analysis of Variance (Varianzanalyse)
Ariel Posture Analysis Systemn
Application Programmer Interface
Beweglichkeitsindex

Berufskrankheit
Berufskrankheitenverordnung
Berufskennzeichnung
Brustwirbelsiule

Computer Aided Design

Charge Coupled Device

Category Ratio (BORG, 1990)

Direct Linear Transformation

Elektrische Aktivitit. BeanspruchungsmaB, abgeleitet aus
Muskelaktionspotentialen im Elektromyogramm

Elektrokardiogramm

Elektromyogramm

Eigenzustand (NITSCH 1976)

Bewegungsfrequenz

Kraft

Fuzzy C-Means Algorithmus

Finite Elemente Modell

Fuzzy Kohonen Clustering Network. Typus eines fuzzy-neuronalen
Netzwerkes, der Eigenschaften von Fuzzy C-Means und Kohonen Karte
integriert

Frames per second (Bilder pro Sekunde)

Bewegungsgiite

Anforderungsmatrix

Klasse Gering Beanspruchend

Hiiftwinkel

Arbeitswissenschaftliches Erhebungsverfahren zur Tétigkeitsanalyse -
Haltungsspezifisches Supplement (ROHMERT ET AL. 1979)

Klasse Hoch Beanspruchend
Hiiftpunkt

Herzschlagfrequenz. Beanspruchungsmaf abgeleitet aus dem
Elektrokardiogramm
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